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skontaktuj sie z nami:
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tel.: 882 013 258
mail: regionl@technomex.pl
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tel.: 664 724 002
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tel.. 882 013 266
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tel.: 728 958 210
mail: regionB@technomex.pl

region 7
tel.: 882 027 894
mail: region7@technomex.pl
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tel.: 784 336 657
mail: region8@technomex.pl
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tel.: 506 115 978
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tel.: 694 483 118
mail: regionl4@technomex.pl



/robotyzowana terapia chodu

RoboGait

RoboGait jest zrobotyzowanym systemem do terapii chodu, stosowanym do przywracania i rozwoju umie-
jetnosci chodzenia w sytuaciji jej utraty spowodowanej schorzeniami ortopedycznymi oraz neurologiczny-
mi, np.: urazami mézgu, urazami rdzenia kregowego, udarem i chorobami przewlektymi. Istnieje mozliwosé
dostosowania sity uzytej przez ortezy do wspomagania koriczyn dolnych w zakresie od 0% do 100%.
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W petni anatomiczny
wzorzec chodu

RoboGait jest elektromechanicznym,
nowoczesnym systemem usprawniajg-
cym chodzenie automatycznie wyko-

nujgcym standardowy wzorzec chodu.
Trening z urzgdzeniem zapewnia pomoc
terapeutom wich codziennej pracy.

Przeprowadzone badania wykazaty, ze powta-
rzane ruchy chodzenia wspomagajg aktywnosé
rdzenia kregowego oraz mozgu poprzez dostar-
czanie bodzcow proprioceptywnych.

Wigksza skutecznosc
terapli

Do tej pory sesje terapeutyczne treningu
lokomotorycznego wymagaty znacznego wysitku
ze strony grupy fizjoterapeutéw. Obecnie, dzieki
zastosowaniu systemu z asystg robota, mozliwe
jest wdrozenie treningu prawidtowego wzorca
chodu z indywidualnie dostosowang predkoscia.
Skutecznosc¢ leczenia zwieksza sie przy regularnym
wykonywaniu ¢wiczen.

Wartosce wspomagania mozna ustalic¢
oddzielnie dla obu koriczyn dolnych,
w zwigzku z czym tego typu rehabilitacje
mozna  wykorzysta¢  takze u pacjentow
z niedowladem potowicznym oraz wszystkich
innych pacjentéw z asymetrig chodu.

Zrobotyzowana terapia chodu, RoboGait Q



RoboGait
Dla Kogo?

Nadrzednym celem terapii chodu z zastosowaniem urzagdzenia jest rozwdj zdolnosci chodzenia.
Gtéwnymi leczonymi schorzeniami sq:
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kregowego s Parkinsona
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neurologiczne zwigzane
z zaburzeniem lub
brakiem zdolnosci chodu

inne schorzenia
ortopedyczne

& &

Podczas 30 minutowej sesji chodu w przypadku terapii konwecjonalnej pacjent wykonuje od 50 do 100
krokow. Podczas reedukacji chodu z wykarzystaniem robota w tym samym czasie, bedzie to przedziat od
1200 do 2000 krokow, co znaczqco wptynie na efekty terapii.

Terapia
Z uzyciem
RoboGait

Tradycyjna
terapia:

50 -100

krokéw 1200 - 2000

krokéw

Zdolnos¢ pacjenta do udziatu w takiej terapii powinien ustali¢ lekarz. Podczas tej oceny nalezy wziqd
pod uwage schorzenia towarzyszqce (wielochorobowosé), ktére mogag utrudnia¢ chodzenie, takie jok:
nadcignienie, cukrzyca, schorzenia serca i uktadu oddechowego, niegojqce sie odlezyny, postepujgca
osteoporoza i zaburzenia krgzenia.,

e Zrobotyzowana terapia chodu, RoboGait



Zalety stosowania RoboGait

Dla Terapeutéw:

- wyjgtkowa metoda reedukacji wlasciwego
wzorca chodu

- mozliwos¢ dopasowania do potrzeb
pacjenta poprzez zmiane parametrow
wzorca chodu

- zmniejszenie fizycznego obcigzenia tero-
peutdw przy jednoczesnym zwigkszeniu
efektywnosci i powtarzalnosci treningu
z punktu widzenia prawidtowej biomecha-
niki ruchu

- poznanie  nowoczesnych  technologii
i ich oddziatywania na pacjenta, dzigki
uzyskiwaniu obiektywnych danych na
temat postepdw rehabilitacji

Dla Osrodkéw:

- poprawa wizerunku osrodka i zwigkszenie
grona odbiorcéw ustug rehabilitacyjnych

- optymalizacja czasu pracy terapeutdw
i wykorzystania zasobéw w osrodku dzieki
bardzo krétkiemu procesowi dopasowania
urzgdzenia do pacjenta

- zwigkszenie  kompetencji  personeluy,
dzieki bardzo dobremu, sprawdzonemu
systemowi szkolenia terapeutéw przez
praktykow

Dla Pacjentéw:

- usprawnienie dziatania uktadu krgzenia

- usprawnienie dziatania uktadu oddechowego

- usprawnienie dziatania uktadu wydalniczego

- zmniejszenie zaburzer ortostatycznych

- profilaktyka osteoporozy

- wzrost sity migsniowej koriczyn dolnych

- zwiekszenie motywacji

- poprawa zdrowia psychicznego

- poprawa patologicznego wzorca chodu (dtugoscé
kroku, wysokos¢ kroku, czas fazy przenoszenia)

- zwiekszenie kadencji

- redukcja spastycznosci

- normalizacja napiecia miesniowego

- poprawa samodzielnosci

+ poprawa rownowagi

- wzrost sity miesniowej koriczyn dolnych

Zrobotyzowana terapia chodu, RoboGait



Kluczowe cechy
RoboGait

Maksymalny wzrost pacjenta: 200 em

Dynamiczne odcigzenie: 0-100 kg

Krétki czas przygotowania pacjenta

Gra zwiekszajgca
zaangazowanie

Ortezy zapewniajgce komfort
i dopasowanie do pacjenta

Maoksymalna waga pacjenta: 140 kg

Narzedzia oceny oraz raporty w celu
zapewnienia obiektywizacji i ciggtego
monitorowania wynikéw pacjentéw

Przycisk awaryjny Mankiety na Uprzqz do wpinania
koriczyne dolng pacjenta

.,@,W magania
hni

OWIerZC

diligosé x szerokosé x wysokosé d+ugosc X szerokosc x wysokosé

345 cm x 136cm x 239 cm (opcja z przednig rampgq) 500 cm x 350 cm x 240 cm
(opcja z przedniqg rampq)
400 cm x 180 cm x 239 cm (opcja z boczng rampq)
410 cm x 300 cm x 240 cm

(opcja z boczng rampaq)

*Wymiary urzgdzenia mogq ulec modyfikacjom Minimalna szeroko$é drzwi: 110 cm




RoboGait Standard vs. RoboGait Pelvic
Opcje urzgdzen:

Indeks:

18.987.001 ROBOGAIT STANDARD - system do reedukacji chodu

W urzqdzeniu RoboGait Pelvic system odcigzenia, jak rowniez mankiety koriczyn dolnych, nie ograniczajg
ruchow w poszczegdlnych fozach chodu, dziegki czemu mozliwe jest petne odwzorowanie prawidtowej rotacji
miednicy.

Ruchomos¢ systemu odcigzenia i mankietéw koriczyn dolnych

Modut obecny w urzgdzeniu RoboGait Pelvic umozliwia rotacje oraz odchylenia miednicy, co zapewnia jej
petng swobode ruchu. Zakres rotacji jest regulowany przez terapeute.

Gait Performance (Torque) ‘ Performance (Angle) ‘ Pelvic Movement

Pelvic Translation Range 3

;.. I

STANDARD  PELVIC

Dtugos$é uda 20-50 cm 35-50 cm

Szerokosé miednicy 15-60 cm 25-54cm

Minimalny wiek pacjenta Ok. 4 lat Ok. 13 lat

Rotacja miednicy brak

Zakres ruchomosci miednicy Odchylenia miednicy
(rotacja i wychylenie)

Zrobotyzowana terapia chodu, RoboGait e



Co zapewnia
RoboGait?

Obie wersje urzgdzenia RoboGait zapewniajgq:

- regulacje sity wspomagania uzytej przez ortezy - zaawansowane narzedzia oceny i raportu
do poruszania koriczynami dolnymi pacjenta - mozliwo$¢ instalacji wielu robotdéw z jedng bazg
- mozliwos¢ pracy asymetrycznej danych
- biofeedback zapewniajgcy funkcjonalne srodo- -dostep z kazdej strony do koriczyn dolnych
wisko, zwiekszajgce motywacje wykonywanych pacjenta
¢wiczen - intuicyjny interfejs uzytkownika

ktéra

Oprogramowanie
urzgdzenia RoboGait
Parametry chodu

m‘ oae  mswasr . e Duntion I
ROBO 19.03.2020 15:13:32 BAMA Teknoloji Patient Patient 0:00:03 . tekno (,B\
GAIT
Gait ‘ Performance .
User Selection
g o
/ L ' Patient Selection
.
m . -
Automatic Therapy
& ’
- Manual Therapy
Right Knee
[ B Measurements

EMERGENCY STOP

Interakcjo w wirtualnej rzeczywistosci,
zwieksza zaangazowanie

i motywacje, zwlaszcza u pacjentéw
pediatrycznych.

Ustawienia wyswietlane na
ekranie umozliwiajg zmiane
parametrow tj.  zakresy ruchu
w stawie biodrowym i kolanowym
(*), predko$¢ biezni, wartosé
dynamicznego odcigzenia oraz
procentowe wspomaganie dla
kazdej kornczyny dolnej osobno.
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Oprogramowanie
urzgdzenia RoboGait
Mozliwosci pomiarowe

Czujniki umieszczone w ortezach na biezqgco
rejestrujg dane do dalszej analizy, ponadto
umozliwiajg wykonanie izometrycznego pomiaru
sity, wykrycie spastycznosci oroz okreslenie
zakresu ruchomosci w poszczegdlnych stawach.

noao.“ 19032020 151332  BAMA Teknoloji Patient Patient ooess B DEME
GAIT
o e Py —
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CANCEL MEASUREMENT saar contmue Settings.

EMERGENCY STOP

lzometryczny pomiar sity

ROB!! 19.03.2020 15:13:32  BAMA Teknoloji Patient Patient 0:07:19
Garr

ISOMETRIG TECHNICAL

M—=D0 K-=0O
1

START MEASUREMENT Settings

EMERGENCY STOP

Pomiar spastycznosci

ROBO 19032020 15:13:32  BAMA Teknoloji Patient Patient 0:07:52 [E bama
GAIT

et

e e

M= K=0O
Lo
Lo

START MEASUREMENT

EMERGENCY STOP

Pomiar zakresu ruchu

Raporty generowane sq kazdorazowo
po sesji lub jako podsumowanie
kilku terapii.

Wuybér rodzaju raportu

{ 1}]

ROBO 19032020 151332  BAMA Teknoloji
Garr

EMERGENCY STOP

Poréwnanle wynlkéw konkretnych ses]i

nom! 19032020 15:13:32  BAMA Teknoloji
Gar

EMERGENCY STOP
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Jak przygotowa¢ pacjenta do terapii w zaledwie
szesciu krokach?

Jedna z niewqtpliwych zalet urzqdzenia jest krétki czas przygotowania pacjenta. RoboGait zostat skon-
struowany w taki sposdb, aby pacjenci (takze na wézkach inwalidzkich) mogli by¢ bezpiecznie na niego
wprowadzeni. Wpigcie w system ortez mozliwe jest zaledwie w szesciu prostych krokach:

Wprowadzenie pacjenta Podpigcie uprzezy

Pionizacja poprzez system odcigzenia Obrécenie pacjenta w podwieszeniu

=

Podpigcie pacjenta do ortezy w podwieszeniu Opuszczenie pacjenta na pas biezni

e Zrobotyzowana terapia chodu, RoboGait



Kompleksowa terapia chodu
dla Twojego osrodka:

RoboGait |

RoboGait to systemem do terapii
chodu z asysta robota, stosowany do
przywracania i rozwoju umiejetnosci
chodzenia w sytuacji jej utraty spowo-
dowanej urazami mozgu oraz rdzenia
kregowego, udarem, schorzeniami
ortopedycznymi i neurologicznymi.

Ekso NR

Egzoszkielet EksoNR to bionicz-
ny szkielet zewnetrzny, nastepca
egzoszkieletu EksoGT, ktory jest
przeznaczony dla pacjentéw
0 réznym stopniu porazenia (poto-
wiczne, catkowite), ktore wystgpito
w wyniku m.in. udaru, catkowitego
uszkodzenia rdzenia kregowego (od
LS do C7), niecatkowitego uszkodze-
nie rdzenia kregowego, urazowego
uszkodzenie mdézgu czy w wyniku
innych chorob neurologicznych.

3R Technomex

ZeroG

ZeroG to zrobotyzowany system
dynamicznego odcigzenia,  ktéry
w  grodowisku ,zredukowanej gra-
witacji” umozliwia chodzenie po
powierzchni ptaskiej, zmiang pozycji
z siadu do wstawania oraz wcho-
dzenie i schodzenie ze schododw, jak
rowniez i inne czynnosci dnia
codziennego.

3 Technomex

www.technomex.pl



Masz pytania
Skontaktuj sie z nami

wspdlnie znajdziemy najlepsze rozwigzania
dla Twojego osrodka

Zobacz nasz katalog

PROJEKT INSTALACJA SZKOLENIA

| WSPARCIE
| REALIZACJA | EDUKACJA
DORADZTWO FINANSOWANIE SERWISOWE

Wspomagamy naszych kontrahentéw na wszystkich etapach inwestycji; od projektu i pozyskiwania srodkdw,
po dostawe urzgdzen, serwis i wsparcie merytoryczne nowych uzytkownikéw.

Wiedza i doswiadczenie naszych specjalistéw pozwolajg Paristwu skupié sie na tym, co najistotniejsze:
efektywnym leczeniu i pozyskiwaniu nowych pacjentéw.
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