Zrobotyzowana terapia chodu

RoboGait

RoboGait jest zrobotyzowanym systemem do terapii chodu, stosowanym do
przywracania i rozwoju umiejetnosci chodzenia w sytuacji jej utraty
spowodowanej schorzeniami ortopedycznymi oraz neurologicznymi, np.: urazami

EksoNR

Egzoszkielet EksoNR to, unowoczesniony
w stosunku do EksoGT, bioniczny szkielet
zewnetrzny firmy Ekso Bionics, ktéry
zostat stworzony z myslg o szerokiej
grupie pacjentéw neurologicznych.
EksoNR to ztozone i kompleksowe na-
rzedzie do rehabilitacji, ktére poza

mdzgu, rdzenia kregowego, udarem i chorobami przewlektymi. Istnieje mozliwosé
dostosowania sity uzytej przez ortezy do wspomagania koriczyn dolnych w zakresie
od 0% do 100%.

samym treningiem chodu umozliwia
wykonywanie wielu aktywnosci
wyprzedzajgeych sam chéd ). R, | | B!

przenoszenie masy ciata ' Kluczowe CeChg RoboGait: |
pomiedzy stronami, kroki do ] L N
boku, chodzenie do tytu czy
mozliwos$é wykonywania przy-
siadéw w kilku réznych

zakresach ruchu.

e maoksymalny wzrost pacjenta: 200 cm

Zrobotyzowane rozwigzanie
do treningu chodu i rdwnowagi

ZeroG

e dynamiczne odcigzenie: 0-100 kg

e gra zwigkszajgca zaanguzowanie

ZASILANIE

dwie baterie litowe o dhugim czasie dziatania z mozliwoscig wielokrotnego tadowania:

e czas pracy: ok, 3h

e czas petnego natadowania: 1h

e szybkie wpigcie/ wypigcie przy wymianie baterii zestaw zawiera 2 komplety
baterii oraz 2 tfadowarki

WSPARCIE PLECOW

sztywna konstrukcja i wsparcie plecéw na catej ich dlugosci umozliwia terapie pacjentéw
z wysokim urazem rdzenia kregowego (do poziomu C7)

KOMFORTOWA OBSEUGA

wygodnie umiejscowiony, dotykowy ekran oraz intuicyjne oprogramowanie w jezyku
polskim, pozwalajg najlepiej wykorzystaé Twéj czas z pacjentem

o krétki czas przygotowania pacjenta

ZeroG to zrobotyzowany system do dynamicznego odcigzenia. Z wykorzystaniem ZeroG chodzenie po

° ortezy ZO'Pve.‘iGJ'QCe optgmolng kOmeFt powierzchni ptaskiej, siadanie/wstawanie oraz wehodzenie i schodzenie ze schoddw, czy inne czynnosci dnia

i dopasowanie do pacjenta codziennego wykonywane sg w érodowisku ,zredukowanej grawitacji”, wykluczajge catkowicie ryzyko

upadku. Urzgdzenie ZeroG, poruszajgce sie po szynie przymocowanej do sufitu, na biezgco analizuje ruchy
pacjenta oraz utrzymuje odpowiedni poziom odcigzenia niezaleznie od pozycji pacjenta.

o maoksymalna waga pacjenta: 140 kg

narzedzia oceny oraz raporty w celu Urzgdzenie ZeroG na kilka sposobéw chroni pacjenta przed
e zapewnienia obiektywizacji i ciggtego upadkiem:
monitorowania wynikdw pacjentdw

® |imit odlegtosci - urzgdzenie kontroluje ruch wertykalny oraz

WIEKSZA SWOBODA By ) o L. . . zakresy ruchu pacjenta, uniemozliwiajge przekroczenie
e . . . . L Nadrzednym celem terapii chodu z zastosowaniem urzgdzenia jest rozwdj zdolnosci chodzenio. zadanych limitéw
mozliwosé podwieszenia lub wpiecia do systemu dynamicznego odcigzenia (np. ZeroG Aretech) Gléwnumi leczonumi schorzeniami sa:
KONSTRUKGJA d Y e ® |imit predkosci - urzgdzenie wykrywa niebezpieczne
. . " . . o przyspieszenia, ktdre wystepujg w momencie utraty
® dopasowanie do réznych pacjentédw w czasie ok. 5 minut orzebyty udar stwardrianis D) dzeqecg réwnowagi | natychmiastowo asekuruje pacjenta
e samonoasgna konstrukcja dzieki ktérej pacjent nie odezuwa masy urzgdzenia mdzgu > rozsiane porazenie _ _
mozgowe ® kontrolowane opadanie - urzgdzenie wykrywa utrate

o wigkszy komfort, terapia we wiasnym obuwiu

PRACA ASYMETRYCZNA
mozliwoéé ustawienia poziomu wsparcia urzgdzenia dla kozdej koriczyny z osobna

réwnowagi i w kontrolowany oraz bezpieczny sposdb opuszcza
pacjenta na podioge !

@ urazy moézgu urazy rdzenia choroba y
kregowego 5 Parkinsona Chodzenie z wykorzystaniem ZeroG to nie tylko swobodny chéd, ale réwniez chéd wspomagany (kierunek dziatania
(catkowite i czedciowe) . . . . , . . -
urzgdzenia jest zgodny z kierunkiem chodu pacjenta) oraz chéd z oporem ze strony urzgdzenia, ktére ,utrudnia

wykonywanie kolejnych krokéw.
t endoprotezy 2
f stawu biodrowego Sf dystrofia migsniowa s neuroborelioza
Zapobieganie upadkom jest mozliwe, dzigki natychmiastowemu odzyskaniu réwnowagi

T Rm— @ inne choroby poprzez szybkie wykonanie krokéw kompensacyjnych. Badania wykazaty, ze mozna

MODUL FES
mozliwosé rozbudowy o modut FES (funkcjonalnej elektrostymulacii) w celu przyspieszenia efektéw terapii

PRAWIDEOWA POSTAWA | OBCIAZENIE
regulacja sztywnosci podeszwy bezposrednio koryguje pozycje stopy, przy jednoczesnej poprawie
postawy pacjenta, a czujniki w podeszwach informujg o odpowiednim obcigzeniu stopy

;eZL(J]rgL(?g;OnZEQSHZ'\L/JVLQZOﬂe poprawi¢ wspomniang umiejetnosé poprzez zastosowanie treningu z niespo-
brakiem zdolreds choduy dziewanymi wytrqgceniami z réwnowagi. Czesto jednak taka forma rehabilitacji nie
moze zostaé zastosowana z uwagi na wzgledy bezpieczernstwa, jednak dzigki trybowi

WSKAZANIA <,<< iajggﬁiemowo stawdw

koriczyn dolnych OriRPadYcEne

EksoNR to egzoszkielet do reedukacji chodu przeznaczony do uzytku pod nadzorem
terapeuty. Przeznaczony dla pacjentdw o réznym stopniu porazenia (czesciowe,

TRIP urzgdzenia ZeroG trening réwnowagi mozna prowadzié w petni bezpieczny
sposdb. Terapeuci mogg stosowaé trening z perturbacjomi u pacjentéw podczos
chodu, jok réwniez w trakcie éwiczert stacjonarnych. Toka forma zajeé poprawia
stabilno$é pacjentédw oraz zmniejsza ryzyko upadkdw.

catkowite) lub niedowtadu (wiotki, spastyczny, potowiczy), ktére mogg byé wynikiem
schorzenr neurologicznych lub urazéw (np. udar, uszkodzenie rdzenia kregowego, urazowe
uszkodzenie mdzgu).

Podczas 30 minutowej sesji chodu w przypadku terapii konwecjonalnej pacjent wykonuje od 50 do 100
krokéw. Podczas reedukacji chodu z wykorzystaniem robota w tym samym czasie, bedzie to przedziat

od 1200 do 2000 krokdw, co znaczqco wptynie na efekty terapii.




Wyposazamy, projektujemy, wspieramy X Technomex

podchodzimy kompleksowo do wdrozer\ technologii u naszych Klientéw

Cynteract

rekawica rehabilitacyjna

rehabilitacja

Cynteract to rekawica wyposazona w szereg nowoczesnych czujnikdw umiejscowionych na jej grzbiecie. Czujniki

wykrywajg ruchy ramienia, palcéw oraz dtoni, takie jak prostowanie i zginanie, jak réwniez ruchy okrezne. Rekawica Wspomagamy naszych kontrahentéw na wszystkich etapach inwestycii: pomagamg
jest potgczona za pomocg kabla z dedykowanym laptopem, na ktérym wyswietlajg sie gry zwigkszajgce od projektu i pozyskiwanio grodkdw, po dostawe urzgdzen, serwis i wsparcie le kl teChnOlO i
zaangazowanie pacjenta podczas terapii. merytoryczne nowych uzytkownikdw. Q g
Wskazaniem do rehabilitacji z wykorzystaniem rekawicy Cynteract sq niedowtady reki powstate w wyniku: Wiedzao i dodwiadczenie mgszgch specjg“stév\/ pozwg|gjg Paristwu Skupié sie

o udaréw mézgu (krwotocznych i niedokrwiennych) na tym, co najistotniejsze: efektywnym wykorzystaniu sprzetu w prowa-

e urazowych uszkodzer mézgu (TBI) i rdzenia kregowego (SCI) dzonych badaniach i projektach.

® guzdw mdzgu i standw zapalnych
® choréb przewlektych uktadu nerwowego np.: stwardnienie rozsiane (SM), choroba Parkinsona, stwardnienie

zanikowe boozne (SLA Zainteresowaty Cig nasze produkty?

® mdzgowego porazenia dziecigcego .
o dystrofil migéniowe] zobacz petne wersje broszur

e schorzen ortopedycznych: ztaman, zwichnigé i ich powiktard

Terapia zgamifikowana,
gry motywujgce

Cynteract oferuje szeséé gier opartych na kontroli poprzez rézne
dzigtania reki. W ten sposdb zapewnia duzq réznorodnosé terapi
i zréwnowazone wykorzystanie migéniktére sq niezbedne do
rehabilitacji i powrotu do zdrowia. Gry zostaty opracowane wspélnie
z terapeutami i pacjentami, aby zapewni¢ optymalny zakres ruchu
podczas c¢wiczen i jednoczesdnie wysoki wspdtczynnik zabawy.
Sq wiec gry szybkie, relaksujgce lub wymagajgce zastanaowienia.

katalog
EksoNR

katalog katalog
ZeroG RoboGait

i ko)

Jedynie Cynteract zapewnia:

o prace offline/ online

® oprogramowanie w jezyku polskim

® biofeedback w postaci wibracji

® ilos¢ gier: 6

® 3 poziomy trudnosci éwiczer

® tutorial przed kazdg grg (z mozliwoscig wytgczenia)
® prace w indywidualnym zakresie ruchu pacjenta O

- ™
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® raport po kazdej sesji
® oceng wykonania/ bélu po kazdej sesji terapeutycznej
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nowoczesnej
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@ dostosowanie do wszystkich grup pacjentdw (rozmiary rekawic: S, M, L)
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