Wyjatkowy system
do reedukacji chodu oparty
na zasadzie end-effectora
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REHA TECHNOLOGY -
PASJA DO ZROBOTYZOWANE)
TERAPII CHODU

System terapeutyczny G-EO oparty na zasadzie end-
-effectora, usprawnia prace terapeutéw redukujgc ich
obciqzenie, a takze wspiera szerokie oraz zréznicowa-
ne spektrum pacjentdw o ograniczonej sprawnosci

ruchowej juz na wezesnym etapie leczenia.

’ ’ ,»iKKto chce ponownie nauczyé sig
chodzié, musi chodzié.”

Prof. dr Stefan Hesse (1960 - 2016)

Byty kierownik oddziatu neurologii w Klinice Rehabilitacji,
Medical Park, Berlin. Zatozyciel Reha Technology AG

Zeskanuj kod i zobacz wiecej
informacji na naszej stronie
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Produkty Reha Technology zapewniajq indywidualny przebieg terapii

z wykorzystaniem inteligentnej technologii robotycznej, pozwalajgc przy tym na
dostosowanie odpowiedniej jej intensywnosci do indywidualnych mozliwosci
pacjenta. Terapia chodu wspomagana robotem stanowi skuteczng metode
rehabilitacji pacjentéw neurologicznych i ortopedycznych. W ostatnich latach
technologia ta zyskata na znaczgeym rozwoju, wynikajgecym z bliskiej wspdtpracy
z wiodgecymi klinikami oraz renomowanymi uniwersytetami. Badania kliniczne
potwierdzity dowody na efektywnos¢ terapii opartej na zasadzie end-effectora,

wykazujgc ich przewage nad tradycyjnymi metodami terapeutycznymi.

TERAPIA ROBOTYCZNA

TERAPIA KONWENCJONALNA
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POROWNANIE KONWENCJONALNEGO | DODATKOWEGO WSPOMAGANEGO
ROBOTYCZNIE TRENINGU CHODU Z UZYCIEM G-EO

Badanie: Hesse i in., "Cwiczenia chodu i wchodzenia po schodach wspomagane robotem
u pacjentéw niechodzgcych po udarze mézgu." JRRD Volume 49, Number 4, 2012, s. 613-622.

1500 - Konwencjonalna terapia
1200 - do 100 krokow
900 L Bl  Bieznia do 400 krokéw
(z/bez odcigzenia masy
6001 ciata - BWS)
3001 BN G-E do 1400 krokéw
(0]

w ciggu 20 minut
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SZEROKI ZAKRES ZASTOSOWAN

Modularna konstrukcja trenera chodu G-EO firmy Reha Technology wspiera
mozliwo$é indywidualnego podejscia do pacjenta, co zwigksza zakres leczonych
schorzeri w catym procesie terapeutycznym poprzez dostosowanie celéw

terapeutycznych oraz poszerzenia grupy pacjentéw.

ZAKRES ZASTOSOWAN OBEJMUJE M.IN.:
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ZASADA DZIAEANIA END-EFFECTORA - KROTKI CZAS USTAWIANIA PACJENTA

Robot do reedukacji chodu G-EO wykorzystuje zasade end-effectora, co oznacza,
ze kluczowq funkcje petnig podstawy umieszczone na koricach rehabilitowanych
koriczyn, w tym przypadku stép pacjenta. Dzigki nim stymulowane sq odpowiednie
wzorce chodu, wptywajgce na aktywacje i reorganizacje obszaréw mdézgu
odpowiedzialnych za kontrole i koordynacje ruchéw. Posiadajg one mozliwosé
czterostopniowej regulacji co 0,8 cm, pozwalajgc na ich precyzyjne dopasowanie do

pacjenta.

Wopiecie pacjenta zajmuje tylko 5 minut, co pozwala na szybkie rozpoczecie terapii.
Jest to niezwykle istotne, poniewaz umozliwia pacjentowi dtuzszy czas pracy

z urzqdzeniem, tym samym przyspieszajqc jego powrdét do zdrowia. Fizjoterapeuta
natomiast zyskuje czas na bezposrednie prowadzenie terapii oraz prace z wigkszg
liczbqg pacjentéw w ciggu dnia. Dzieki robotowi G-EO terapeuci mogg efektywniej
zarzqgdzadé czasem i zasobami, co przektada sie na lepsze wyniki terapeutyczne

i zadowolenie pacjentéw.
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MECHANICZNA ORTEZA KOLANA -
DLA POPRAWY STABILIZACJI

Orteza kolana zapewnia stabilne
prowadzenie stawéw kolanowych

i skokowych. W przypadku pacjentéw

z istotnymi ograniczeniami stawu
kolanowego, mechaniczna orteza kolana
prowadzi pacjenta w naturalnym,
fizjologicznie prawidtowym wzorcu
chodu. Dzieki temu terapeuta moze
skupi¢ sie na innych istotnych
aspektach terapii, takich jak kontrola

bioder i tutowia pacjenta.

FUNKCJONALNA ELEKTROSTYMULACJA

Elektrostymulacja funkcjonalna (FES, z ang. functional electrical stimulation) moze byé

doskonale zintegrowana i zsynchronizowana z terapig chodu przy asyscie robota.

Skupia sie ona na selektywnym pobudzaniu porazonych grup miesni, wspierajqc ich

aktywacje w odpowiednich momentach cyklu chodu.
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POZYCJA BIODER | CIAEA - PODSTAWA
DOBREJ JAKOSCI CHODU

MODLUE PELVIC
Kontrolowanie pozycji ciota jest kluczowym aspektem skutecznej rehabilitocji

neurclogiczne) chodu. System G-EO wyposozony jest w modut pelvic, ktory umozliwia
optymalne ustaowienie tutowio | miednicy pocjenta w tréjwymicrowej przestrzeni:

+ Dynamiczne odcigienie: zokres regulocji od 0 do 5 cm

+ Praowo-lewo: regulacjo po 7.5 cmw kozdg strong

+ Przéd-tyk: regulocjo po 4 cm w kozdqg strone

Pozycjonowanie osi ciola
Elektrycznie gdra/dét
iy

Elaktrycznia
przéd prawo/lewo

Doposowania poziomu podnddkdw do wysokosei stdp pocjenta zapewnia
optymalny dostep | wygode podcezos wpigcio oraz teropil.

BIOFEEDBACK

Podczas terapii z wykorzystaniem systemu G-EOQ, zardwno fizjoterapeuta, jak i pocjent
otrzymujg bietgce informacje zwrotne.

i - i :
FEEDBACK FIZJOTERAPEUTY FEEDBACK PACJENTA
+ Pokonany dystons * Aktywnoscé w postoci kolorowego
* Uzyskong prgdkodd wykresu kotowego
# Czas teropil ¢ Liczba wykononych krokdw/pokonanych

schoddw
* [Crasterapii
¢ (Obcigzenie poszezegdlnych obszardw stdp

+ Liczbg krokdw/pokonanych schoddw
*  Wykres oktywnodci pocjento

F



G-EOs - ZORIENTOWANY NA POTRZEBY PACJENTOW | ZYCIE CODZIENNE
Robot do reedukacji chodu G-EOSs, to rozbudowana wersja G-EOL, ktdra
dodatkowo umozliwia trening:

¢ wchodzenia i schodzenia po schodach,
¢ chodzenia w gére i w dét po zboczu,

¢ rehabilitacji w réznych trybach pracy: pasywnym, aktywnym i aktywnej asysty.

10cm/4in

il WYSOKOSC KROKU
__I 20cm /78in

6 TRAJEKTORII TRENINGU CHODU

> € A 0N 7] Ik

Chéd po ptaskim Chéd po powierzchniach pochytych Chéd po schodach
do przodu i tytu w goére i w dét w gére i w doét

3 TRYBY AKTYWNOSCI ZALEZNE OD STANU PACJENTA

PASYWNY AKTYWNY
G-EOS symuluje cykl chodu Pacjent sam inicjuje chéd

AKTYWNEJ-ASYSTY
G-EOS zwieksza wysitek pacjenta
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WCHODZENIE PO SCHODACH -
WZMOCNI TERAPIE CHODU

Urzgdzenie G-EOs wspomaga uzytkownikéw poprzez symulacje chodu
w réznych warunkach uksztattowania terenu, takich jok ptaski teren, pochytosci czy
wzniesienia. Korzystajgc z kontrolowanego treningu i licznych powtdrzen, pacjenci

moggq intensywnie i efektywnie przygotowad sig do codziennych wyzwan, takich jak

chodzenie po schodach.

Mog! |

Modutowos$é zwigzana z funkcjami G-EOS umozliwia elastyczng, holistyczng terapig
dostosowang do mozliwo$ci chodzenia pacjenta. Funkcja segmentacji ruchu pozwala
takze terapeucie na indywidualne trenowanie okreslonych faz chodu pod wzgledem

jakosci i wydajnosci, od “Initial Contact,” przez "Midstance,” do "Terminal Swing”.

INTELIGENTNE CZUJNIKI
W PODNOZKACH

Podndézki G-EO wyposazone sq
w inteligentne czujniki nacisku, ktdére
znajdujqg sie w dystalnej czesci mocowania,

czyli stép. Dzigki nim zaréwno pacjent,

jak i terapeuta mogg monitorowac site

wywierang podczas inicjacji ruchu.
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G-EO | SPECYFIKACJA

NIEZBEDNE WYMIARY MIEJSCA DO INSTALACJI
URZADZENIA (DE. X SZER. X WYS.): 455X324X270 CM

KOREKCJA KATA
STAWU SKOK: -10° / +10°

~N

ZASILANIE: 230V

WYSOKOSC KROKU: 8.5-20 CM

WAGA: 800 KG

MAKS. PREDKOSC: 2.3 KM/H

WYMIARY URZADZENIA:
310X204X260 CM

MAKS. KADENCJA: 70 KROKOW/MIN

MASA CIALA: DO 200 KG

MAKS. Dt. KROKU: 85 CM

WZROST PACJENTA
(MIN./MAKS.): 90-200 CM
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G-EO | POROWNAJ WERSJE WARIANTOW

PARAMETR G-EOL G-EOs
Naturalny wzorzec chodu, parametryzowany o o
Modut pelvic (V] (/]
Chodzenie do przodu (V) (v)
Chodzenie do tytu (/] o
Wchodzenie po schodach Opcjonalne” o
6 mozliwosci
ruchu Zejscie po schodach Opcjonalne” (v]
Wchodzenie pod gore Opcjonalne® (v
Zejscie z gory Opcjonalne* o
Tryby - moduly (passive/activ/active- Opcjonalne* o

-assitive)

Modut funkcjonalnej stymulacji
elektrycznej

Opcjonalne”

Opcjonalne”

Orteza stawu kolanowego (dla dorostych)

Opcjonalne”

Opcjonalne”

Ruchomy modut scenariusza wizualnego

Opcjonalne”

Opcjonalne”

Modut scenariusza wizualnego -
montaz $cienny

Opcjonalne”

Opcjonalne”

Zestaw LAN do scenariusza wizualnego

Opcjonalne”

Opcjonalne”

Modut bazy danych pacjentéw

Opcjonalne”

Opcjonalne”

Modut badawczy

Opcjonalne”

Opcjonalne®

Mata chronigca przed hatasem i wibracjami

Opcjonalne”

Opcjonalne”

Modut pediatryczny

Opcjonalne”

Opcjonalne”

Populacja pacjentéw

o

V]

*W celu rozszerzenia swojej aktualnej wersji i doposazenia sprzetu,

skontaktuj sig z nami.
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Wyposazamy, projektujemy, wspieramy

podchodzimy kompleksowo do wdrozer\ technologii u naszych Klientdéw

Wspomagamy naszych kontrahentdw na wszystkich etaopach inwestyciji:
od projektu i pozyskiwania srodkoéw, po dostawe urzgdzer, serwis i wsparcie
merytoryczne nowych uzytkownikow.

Wiedza i doswiadczenie naszych specjalistéw pozwalajg Panstwu skupic¢ sig
na tym, co najistotniejsze: efektywnym wykorzystaniu sprzetu w prowa-
dzonych badaniach i projektach.

Pomagamy
dzigki technologii
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